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© Diese Bedienungsanleitung ist Bestandteil des
Produktes. Sie beinhaltet wichtige Informationen
und Sicherheitshinweise. Sie ist deshalb jederzeit
griffbereit aufzubewahren und beim Verkauf des
Produktes an Dritte weiterzugeben.

Technisch bedingt kann ein Empfanger wie der RX-6/7-DR light
M-LINK, der auf kleinstmégliche BaugréRe und geringstes
Gewicht hin konzipiert wurde, nicht mit den Empfangseigen-
schaften eines groReren, technisch aufwandigeren und teureren
Empfangers aufwarten. Uberall dort, wo ein gréRerer Empfanger
untergebracht werden kann, sollte dieser aus Sicherheits-
grinden verwendet werden. Durch sorgfaltige Anordnung aller
R/C-Komponenten sowie der beiden Empfiangerantennen kon-
nen auch mit einem kleinen Empfénger wie dem RX-6/7-DR
light M-LINK unter normalen Verhéltnissen ausgezeichnete
Empfangseigenschaften erzielt werden.

1. TECHNISCHE DATEN
RX-6-DR light | RX-7-DR light
M-LINK M-LINK
Best.-Nr. #5 5809 #55810
2,4 GHz FHSS M-LINK
Empfangssystem Frequency Hopping Spread Spectrum

MULTIPLEX-LINK

5. KOMPATIBILITAT

Servokanalzahl 6 7

Fast Response: 14 ms

Servolmpuls-Takt Standard: 21 ms

Signalauflésung 12 bit, 3872 Schritte

Die 2,4 GHz Empfanger RX-6/7-DR light M-LINK kénnen nur in

Verbindung mit Sendern betrieben werden, welche die MUL-

TIPLEX M-LINK Ubertragungstechnik verwenden. Stand Juni

2009 sind dies:

e ROYALpro 7, 9und 16 M-LINK.

e ROYALevo bzw. pro 7, 9 und 12 mit Firmwareversion V3.xx
und dem 2,4 GHz HF-Modul HFM4 M-LINK.

* PROFImc 3010, 3030 und 4000 mit dem 2,4 GHz HF-Modul
HFM3 M-LINK.

o COCKPIT SX M-LINK.

e MULTIPLEX Sender mit dem 2,4 GHz HF-Modul
HFMx M-LINK.

6. STROMVERSORGUNG

Stromaufnahme Ca. 10 mA (ohne Servos)
Zuleitungs- und Zuleitung: ca. 10 cm (2 x)
Antennenldnge Antenne: ca. 3 cm (2 x)

_ 35V...90V
Betriebsspannung => 4 - 6 Zellen NiCd / NiMH (NiXX)

= 28 LiPo / Lilo

Betriebstemperatur- 5 &
bérsleh -20°C ... +55°C
Gewicht 10g
Abmessungen Ca. 38,0x28,0x 11,5 mm
2. BESONDERE EIGENSCHAFTEN

* Kleiner, universeller 6 bzw. 7 Kanal-Empfanger in
MULTIPLEX 2,4 GHz M-LINK Technologie,
insbesondere fiir den Einsatz in kleinen Modellen.

e Dual-Receiver:
Im Empfanger sind zwei vollsténdige parallel arbeitende
Empfangszweige integriert (Empfanger-Diversity).
Dies sorgt fur sehr gute Empfangsqualitat durch minimierte
Richtwirkungseffekte,

¢ Inline-Steckanordnung:

Erlaubt den Einsatz auch in schlanken Riimpfen
(z.B. F3B, F3J, ...).

e HOLD / FAIL-SAFE-Funktion.
e Integrierte SET-Taste und LED:

Fur Binding, FAIL-SAFE-Programmierung,
RESET und Betriebs-Statusinformation.

3. SICHERHEITSHINWEISE

® Vor Inbetriebnahme Anleitung lesen.

© Nur fir den vorgesehenen Einsatzbereich verwenden
(= 4.).

® Stromversorgung ausreichend dimensionieren (- 6.).

® Einbauhinweise beachten (2 9.). _

© RegelmiRig Reichweitentests durchfiihren (2 10.).

4. EINSATZBEREICH

Die Empfanger RX-6/7-DR light M-LINK sind Fernsteueremp-
fanger fir Anwendungen ausschlieRlich im Modellsportbereich.
Der Einsatz z.B. in personenbeférdernden oder industriellen Ein-
richtungen ist nicht erlaubt.

Der Empfanger RX-6/7-DR light M-LINK arbeitet in einem weiten
Spannungsbereich von 3,5 V ... 9,0 V, d.h. mit Empfangerakkus
aus 4 bis 6 NiXX Zellen oder 2S LiPo / 2S Lilo.

O Hinweis: Sofern Sie einen 5 (6) zelligen NiXX Akku verwen-
den, Uberprifen Sie, ob alle anzuschlieRenden Servos, Kreisel
und sonstigen Komponenten vom Hersteller bis 7,5 V (9,0 V)
Betriebsspannung freigegeben sind. Sofern Sie einen 2S LiPo
(2S Lilo) Akku verwenden, Uberpriifen Sie, ob alle anzuschlie-
Renden Servos, Kreisel und sonstigen Komponenten bis 8,4 V
(8,2 V) Betriebsspannung freigegeben sind.

O Hinweis: Fiir intakte Stromversorgung sorgen

Eine intakte, den Erfordernissen entsprechend ausreichend di-
mensionierte Stromversorgung ist fir den sicheren Betrieb des
Modells unentbehrlich:

* Nur hochwertige, gepflegte, formierte, voll geladene Empfan-
gerakkus mit ausreichender Kapazitat verwenden.

e Auf ausreichenden Kabelquerschnitt achten, Kabel so kurz
wie moglich halten, keine unnétigen Steckverbindungen ein-
bauen.

e Nur hochwertige Schalterkabel verwenden.

e Kurze Aussetzer der Versorgungsspannung im Bereich weni-
ger Millisekunden beeintrachtigen den Empfanger nicht.
Léngere Spannungseinbriiche unter 3,5 V kénnen zum Neu-
start des Empféngers, d.h. kurzer Empfangsunterbrechung,
fihren. Dies kann durch einen leer werdenden, zu
schwachen oder defekten Empfangerakku, Kabel mit zu
dinnem Querschnitt, schlechte Steckverbindungen oder ein
Uberlastetes bzw. defektes BEC-System verursacht werden.

MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG + Westliche Gewerbestralte 1 « D-75015 Bretten (Golshausen) « www.multiplex-rc.de
Modellbau Lindinger GmbH  Alte-Post-Str. 14 A-4591 Molin

Seite 1/4
e-Mail: office@lindinger.at

www.lindinger.at



+ @ MULTIPLEX

« Irrtum und Anderung vorbehalten!

Anleitung 2,4 GHz Empfénger RX-6/7-DR light M-LINK # 82 5490 (09-07-16/MIWA)

Modellbau Lindinger GmbH

MULTIPLEY

Bedienungsanleitung 2,4 GHz Empfinger
RX-6-DR light M-LINK / RX-7-DR light M-LINK

| DE_

7. EMPFANGERANSCHLUSSE

Die Empfanger verwenden das UNI-Stecksystem. Dieses ist
kompatibel zu den Stecksystemen der meisten Fernsteuer-
hersteller (z.B. HITEC, robbe/Futaba, Graupner/JR).

Die Steckplatze der Empféanger sind folgendermaRen beschriftet:

1,2,3...6
(.. 7)

Servoanschliisse Kanal 1,2,3 ... 6

(.7

Anschluss Empfangerakku
B (auch an Servoanschiiissen 1 ... 6 (... 7) méglich).
Bei RX-6-DR light M-LINK zweimal vorhanden

© Beim AnschlieRen von Empféngerakku, Servos, Regler,

. auf korrekte Steckrichtung und insbesondere bei

Fremdprodukten auf kompatible Kontaktbelegung ach-
ten: %% (siehe Symbol auf dem Empfinger)!

8. INBETRIEBNAHME UND FUNKTIONEN

8.1 LED Codes

LED Code Beschreibung

LED Code 0 LED OFF Zu geringe Akkuspannung

Kein Empfang

Binding-Prozess lauft

Normaler Empfangsbetrieb
LED Code 3 [Fiimmms

f———16 sec ——

LED Code 5 ELE |

Quittierungssignal

8.2 Binding

Bei der ersten Inbetriebnahme muss der Empfanger einmalig
auf den Sender eingelernt werden. Dieser Vorgang wird als
»Binding" bezeichnet.

© Hinweis:

Die Impulsausgabe an die Servoausgange bleibt wihrend des
Binding-Vorgangs ausgeschaltet. Dies bedeutet, die Servos be-
wegen sich nicht und sind weich, bei modernen E-Motor-Reglern
bleibt der Motor wegen fehlendem Impuls AUS. Trotzdem das
Modell sichern und einen ausreichenden Sicherheitsabstand
einhalten!

Der Binding-Prozess ist in den folgenden Fillen notwendig:
* Erstmalige Inbetriebnahme des Empfangers (< 8.2.1).
» Nach einem Empfanger-RESET (= 8.5).

* Nachdem die Einstellung am Sender bzgl. ,Fast response”
geandert wurde. Hinweise hierzu entnehmen Sie der Bedie-
nungsanleitung lhres Senders bzw. HF-Moduls.

e Umstellung auf den Betrieb mit eingeschranktem Frequenz-

bereich aufgrund nationaler Bestimmungen verschiedener
Lander (,Frankreich-Mode"):
Alle M-LINK Sender kénnen auf den sog. Frankreich-Mode
umgestellt werden. AnschlieRend muss auch der Empfanger
durch einen erneuten Binding-Vorgang auf den Frankreich-
Mode umgestellt werden.

e Wenn der Empfianger mit einem anderen M-LINK Sender
betrieben werden soll.

8.2.1 Ablauf der Binding-Prozedur

1. Zum Binding miissen Sender und Empfénger in den Binding-
Mode gebracht werden:

a. Bringen Sie den Sender und die Empféngerantennen in
unmittelbare Nahe zueinander.
b. Schalten Sie den Sender im Binding-Modus EIN,
O Hinweis: Beachten Sie hierzu die Bedienungsanlei-
tungen lhres M-LINK-Senders bzw. HF-Moduls.
c. Schalten Sie den Empfanger RX-6/7-DR light M-LINK im
Binding-Modus EIN:
o SET-Taste auf der Oberseite des Empfangers
driicken und gedriickt halten.
e Empfénger EIN schalten bzw. Akku anstecken.
e Erst jetzt SET-Taste loslassen:
= Die Bindingprozedur lauft, die LED am Empfanger
blinkt mit hoher Blinkfrequenz
(LED Code 2 = 8.1).

2. Nachdem Sender und Empfinger gebunden sind, gehen
beide automatisch in den regularen Sende- und Empfangs-
betrieb tber:
= Die LED am Empfénger blinkt langsam

(LED Code 3 = 8.1).

O Hinweis: Die Bindingprozedur dauert in der Regel nur

wenige Sekunden.

8.2.2 Fehlersuche und Fehlerbehebung beim Binding

Fehler:
Die LED des Empfangers blinkt beim Binding-Vorgang auch
nach einigen Sekunden noch mit hoher Frequenz.

Ursache:
Es wird kein ausreichend starkes M-LINK Signal gefunden.

Fehlerbehebung:
+ Verringern Sie den Abstand Ihres Senders zu den Empfan-
gerantennen.

» Stellen Sie sicher, dass Ihr Sender im Binding-Modus EIN
geschaltet ist.

e Wiederholen Sie den Binding Vorgang erneut.

8.3 EIN und AUS Schalten des Empfingers
im Normalbetrieb

8.3.1 Reihenfolge beim EIN und AUS schalten

Gehen Sie zum EIN schalten der R/IC-Anlage wie folgt vor:
1. Schalten Sie den Sender EIN.

2. Schalten Sie den Empfanger EIN.,

3. Die LED am Empféanger blinkt langsam und gleichmaRig
(LED Code 3 =>» 8.1):
= Es wird ein M-LINK Signal empfangen,
das R/C-System ist betriebsbereit.
Gehen Sie zum AUS schalten der R/C-Anlage wie folgt vor:
1. Schalten Sie den Empfanger AUS.

2. Schalten Sie erst jetzt den Sender AUS.
8.3.2 Fehlersuche und Fehlerbehebung beim EIN schalten
Fehler:

Die LED des Empfangers leuchtet nach dem Einschalten dauer-
haft (LED Code 1 = 8.1), blinkt aber nicht.

Ursache:
Es wird kein M-LINK Signal empfangen.

Fehlerbehebung:
o Ist der Sender eingeschaltet?

e Sendet der Sender ein M-LINK Signal?
e Sind Sender und Empfanger miteinander gebunden?
* Waurde ein RESET am Empfanger durchgefiihrt (2 8.5)?
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e Wurden Anderungen an der Einstellung ,Fast response®
vorgenommen (= 8.2)7?

Fehler:
Die LED des Empfangers bleibt nach Einschalten aus
(LED Code 0 = 8.1). g

Ursache:
Die Betriebsspannung (Akkuspannung) ist zu niedrig.

Fehlerbehebung:
» Empféngerakku bzw. Flugakku aufladen, ggfs. austauschen.

8.4 HOLD und FAIL-SAFE

Drucken Sie die SET-Taste fiir mindestens 10 Sekunden (zur
Hilfestellung geht die LED mit dem Dricken der Taste aus, nach
2 Sekunden wieder an und nach 10 Sekunden wieder aus).

Nach erfolgtem RESET blinkt die LED das Quittierungssignal
(LED Code 5 = 8.1).

9. EINBAUHINWEISE

Erkennt der Empfanger gestérte Daten, werden die letzten gulti-
gen Daten an die Servos weitergegeben und somit der Signal-
verlust Gberbriickt (HOLD).

Die FAIL-SAFE-Einstellung bewirkt, dass im Storfall die Servos,
. nach Ablauf der HOLD-Zeit (0,75 Sekunden) in eine zuvor
gesetzte Stellung laufen.

FAIL-SAFE ist im Lieferzustand bzw. nach einem RESET AUS
geschaltet und wird beim erstmaligen Setzen der FAIL-SAFE-
Stellungen aktiviert. FAIL-SAFE wird mit der SET-Taste am
Empfanger gesetzt.

© Hinweis: Bei den Sendertypen COCKPIT SX M-LINK und
ROYALevo | pro / M-LINK kann FAIL-SAFE auch direkt vom
Sender aus gesetzt werden.

Soll FAIL-SAFE wieder deaktiviert werden, muss der Empfénger
auf Werkseinstellung zurlickgesetzt werden (RESET = 8.5).
Nach einem RESET muss der Binding-Vorgang erneut durch-
geflhrt werden (< 8.2.1)!

© Hinweis: FAIL-SAFE immer aktivieren!

Aus Sicherheitsgriinden empfehlen wir, immer FAIL-SAFE zu
aktivieren und darauf zu achten, dass die eingestellten FAIL-
SAFE-Stellungen zu einem méglichst unkritischen Zustand des
Modells fihren (z.B. Motor in Leerlauf / E-Motor AUS, Ruder
neutral, Landeklappen ausfahren, Schleppkupplung 6ffnen, ...).

FAIL-SAFE-Stellungen setzen:

Bringen Sie alle Servos (und den Motorregler) mit Ihrem Sender
auf die gewiinschte Position. Driicken Sie die SET-Taste kurz
(0,5 bis 1 Sekunde). Die Servostellungen werden gespeichert,
die LED blinkt das Quittierungssignal (LED Code 5 = 8.1).

Nach 16 Sekunden in FAIL-SAFE werden die Servos nicht mehr
angesteuert. Analoge Servos und einige Digitalservos (siehe An-
leitungen) werden dann ,weich®, damit ggf. ein Blockieren der
Servos verhindert wird. Moderne Motorregler schalten ab. Einige
Digitalservos bleiben aber ,hart* und halten die letzte Position.

FAIL-SAFE wird beendet, sobald wieder fehlerfreie Signale emp-
fangen werden.

FAIL-SAFE-Stellungen testen:

Bringen Sie die Steuerkniippel in eine andere als die FAIL-
SAFE-Stellung und schalten anschlielend den Sender AUS. Die
Servos missen nach der HOLD-Zeit (0,75 Sekunden) in die zu-
vor eingestellten FAIL-SAFE-Stellungen gehen.

Die FAIL-SAFE-Stellungen miissen immer kontrolliert und ggfs.
aktualisiert werden, wenn z.B. der Empfanger in ein neues Mo-
dell eingesetzt wird.

(2 Priifung der FAIL-SAFE-Funktion:

Den Empféanger nur kurz und nur zum Priifen der FAIL-SAFE-
Funktion bei ausgeschaltetem Sender betreiben. Achtung: Motor
kann ggfs. anlaufen, Verletzungsgefahr!

8.5 RESET auf Werkseinstellungen

e Schitzen Sie lhren Empfanger, besonders in Modellen mit
Verbrennungsmotoren, gegen Vibrationen (z.B. in Schaum-
stoff locker einpacken).

o Empfénger mindestens 150 mm entfernt von Elektromotoren,
Verbrennungsmotor-Ziindungen und anderen elektronischen
Komponenten wie z.B. Reglern fiir Elektromotoren sowie
Antriebsakkus platzieren. Die Antennen nicht an diesen Kom-
ponenten vorbeifiihren. _

o Empfanger im Modell so einbauen, dass die beiden Antennen
moglichst weit weg von leitendem Material entfernt und im
Winkel von 90 ° zueinander angeordnet sind. Beide Anten-
nenenden méglichst weit voneinander entfernt platzieren.

o Bei Rimpfen aus leitfahigem Material (z.B. Kohlefaser)
missen die Antennen so installiert werden, dass sich der
aktive Teil der Antenne (die letzten ca. 30 mm) aulerhalb des
Modells befindet.

¢ Antennen bzw. Zuleitungen nicht kiirzen oder verlangern!

o Antennen nicht parallel zu Servokabeln, stromfiihrenden Ka-
beln oder elektrisch leitenden Teilen (z.B. Gestangen) verle-
gen.

e Antennen nicht im Inneren oder auf Modellteilen verlegen, die

mit leitendem Material (Metallfolien, Kohlefaser, metallhaltige
Lacke, ...) beschichtet oder verstarkt sind (Abschirmung!).

o Einbauanordnung beachten (= 14., Skizzen A - C)!

o Stromfiihrende Kabel, wie z.B. von Regler, Motor und An-
triebsakku so kurz wie méglich halten.

o PeakFilter (# 8 5780) bei Einsatz von (Dioden-)Akkuweichen
verwenden.

» Die Empfangsqualitat lasst sich durch Montage eines speziel-
len Ringkerns (# 8 5146) bzw. Entstérfilterkabels (# 8 5057) in
der Motorreglerzuleitung optimieren. Auch die fachgerechte
Entstérung von Elektromotoren mit Blirsten (nicht biirstenlose
Motoren) ist ratsam (z.B. Entstérsatz # 8 5020 verwenden).

10. REICHWEITENTEST

Die Einstellungen des Empfingers kénnen auf Lieferzustand
(Default-Werte) zurlickgesetzt werden. Alle lhre Einstellungen
(z.B. gebundener Sender, FAIL-SAFE-Stellungen) gehen dabei
verloren.

Die Durchfiihrung von regelmiRigen Reichweitentests ist - auch

bei Verwendung eines 2,4 GHz Systems - sehr wichtig, um eine

sichere Funktion der Fernsteueranlage zu gewahrleisten und um

Storungsursachen rechtzeitig zu erkennen. Insbesondere;

o Vor Einsatz neuer oder verénderter Komponenten bzw. deren
neuen oder veranderten Anordnung.

o Vor dem Einsatz von Fernsteuerkomponenten, die zuvor an
einem Absturz / Crash oder einer ,harten" Landung beteiligt
waren.

o Wenn zuvor UnregelmaRigkeiten beim Betrieb festgestellt
wurden.

Wichtig: .

o Reichweitentest immer mit Hilfe einer zweiten Person durch-
fuhren, die das Modell sichert und beobachtet.

o Fihren Sie den Reichweitentest méglichst nur dann durch,
wenn keine anderen Sender in Betrieb sind.

Durchfiihrung des Reichweitentests:
1. Wahlen Sie an Ihrem Sender die Betriebsart ,Reichweiten-
test" (siehe Bedienungsanleitungen der M-LINK Sender bzw.
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der 2,4 GHz HF-Module HFM3 M-LINK / HFM4 M-LINK /
HFMx M-LINK).

2. Die Reichweite des Empfangertyps RX-6/7-DR light M-LINK
muss beim Reichweitentest mit reduzierter Sendeleistung
50 Meter betragen. Die Reichweitengrenze ist erreicht, wenn
die Servos ruckartig (,stufig”) zu laufen beginnen.

Zwischen der Sender- und den Empféngerantennen (bzw.
dem Modell) muss wahrend des Reichweitentests Sichtver-
bindung bestehen.

Sender und Modell wihrend des Reichweitentests ca. 1 Me-
ter Uber Grund halten.

Sofern in lnrem Sender vorhanden, empfehlen wir den auto-
matischen Servotestlauf fiir eine Steuerfunktion (z.B. Seiten-
ruder) zu aktivieren. Auf diese Weise ist ein gleichmaRiger
Servolauf gewahrleistet und die Reichweitengrenze wird
klarer sichtbar.

Wichtig:

Den Reichweitentest im ersten Durchgang ohre Antrieb
durchfuhren. Das Modell dabei in alle Lagen drehen, ggfs.
die Verlegung der beiden Antennen optimieren.

Beim zweiten Durchgang, mit laufendem Antrieb und unter-
schiedlichen Gasstellungen, darf sich die Reichweite nicht
wesentlich verringern. Sonst ist die Ursache fiir den Stérein-
fluss zu beseitigen (Stérungen durch Antrieb, Einbauanord-
nung der Empfangsanlage mit Stromversorgung, Vibratio-
nen, ...).

Co.KG. Dies gilt nicht, soweit die MULTIPLEX Modellsport GmbH
& Co.KG nach zwingenden gesetzlichen Vorschriften wegen
Vorsatzes oder grober Fahrlassigkeit unbeschrankt haftet.

Fur unsere Produkte leisten wir entsprechend den derzeit gel-
tenden gesetzlichen Bestimmungen Gewéhr. Wenden Sie sich
mit Gewahrleistungsfallen an den Fachhandler, bei dem Sie das
Produkt erworben haben.

Von der Gewdhrleistung ausgeschlossen sind Fehlfunktionen,
die verursacht wurden durch:

¢ Unsachgemé&Ren Betrieb

o Falsche, nicht oder verspatet, oder nicht von einer
autorisierten Stelle durchgefiihrte Wartung

e Falsche Anschllsse
¢ Verwendung von nicht originalem MULTIPLEX-Zubehér

e Veranderungen / Reparaturen, die nicht von MULTIPLEX
oder einer MULTIPLEX-Service-Stelle ausgefiihrt wurden

o Versehentliche oder absichtliche Beschadigungen
o Defekte, die sich aus der normalen Abnutzung ergeben

o Betrieb aulRerhalb der technischen Spezifikationen oder im
Zusammenhang mit Komponenten anderer Hersteller.

14. EINBAUANORDNUNG

11. CE-KONFORMITATSERKLARUNG

Die Bewertung des Gerates erfolgte nach européisch
harmonisierten Richtlinien.

Sie besitzen daher ein Produkt, das hinsichtlich der Konstruktion
die Schutzziele der Europdischen Gemeinschaft zum sicheren
Betrieb der Geréte erfiillt.

Die ausfihrliche CE-Konformitatserklarung finden Sie als PDF-

12. ENTSORGUNG

Datei im Internet bei www.multiplex-rc.de im Bereich DOWN-
LOADS unter PRODUKT-INFOS.

Elektrogerate, die mit der durchgestrichenen Miilltonne
gekennzeichnet sind, zur Entsorgung nicht in den Haus-

mull geben, sondern einem geeigneten Entsorgungs-

system zufiihren.

In Landern der EU (Européische Union) dirfen Elektro- s
geréte nicht durch den Haus- bzw. Restmiill entsorgt

werden (WEEE - Waste of Electrical and Electronic Equipment,
Richtlinie 2002/96/EG). Sie kénnen lhr Altgerat bei &ffentlichen
Sammelstellen lhrer Gemeinde bzw. ihres Wohnortes (z.B.
Recyclinghdfen) kostenlos abgeben. Das Gerét wird dort fir Sie
fachgerecht und kostenlos entsorgt.

Mit der Rickgabe lhres Altgerates leisten Sie einen wichtigen
Beitrag zum Schutz der Umwelt!

GEWAHRLEISTUNG /
HAFTUNGSAUSSCHLUSS

13.

Die Firma MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG libernimmt
keinerlei Haftung fur Verluste, Schaden oder Kosten, die sich
aus fehlerhafter Verwendung und Betfrieb ergeben oder in
irgendeiner Weise damit zusammenhingen. Soweit gesetzlich
zulassig, ist die Verpflichtung der Firma MULTIPLEX Modell-
sport GmbH & Co.KG zur Leistung von Schadenersatz, gleich
aus welchem Rechtsgrund, begrenzt auf den Rechnungswert
der an dem schadenstiftenden Ereignis unmittelbar beteiligten
Warenmenge der Firma MULTIPLEX Modellsport GmbH &

A
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® These operating instructions are an integral part
of the product, and contain important information
and safety notes. Please store them in a safe place,
where you can find them at any time, and pass
them on to the new owner if you sell the receiver.

1. SPECIFICATION

RX-6-DR light RX-7-DR light
M-LINK M-LINK
Order No. #5 5809 #55810

The RX-6/7-DR light M-LINK was designed with minimum
possible size and weight as top priority, and for technical rea-
sons such a unit cannot offer the same reception characteristics
as a larger, technically more sophisticated and more expensive
receiver. In the interests of safety we recommend that you use a
larger receiver wherever space permits. However, under normal
conditions it is possible to obtain an excellent reception perfor-
mance with the RX-6/7-DR light M-LINK provided that all the
RC components are arranged carefully, and the two receiver
aerials are deployed correctly.

2.4 GHz FHSS M-LINK

Frequency Hopping Spread Spectrum
MULTIPLEX-LINK

Reception system

5. COMPATIBILITY

Servo channel count 6 i

Servo signal frame Fast response: 14 ms
rate Standard: 21 ms

Signal resolution 12-bit, 3872 steps

Current drain Approx. 10 mA (excl. servos)

Aerial feed length / Feed cable: approx. 10 cm (2 x)
aerial length Aerial: approx. 3 cm (2 x)

The RX-6/7-DR light M-LINK 2.4 GHz receiver can only be used
in conjunction with transmitters which use MULTIPLEX M-LINK
transmission technology. As of June 2009 these are:

e ROYALpro7, 9and 16 M-LINK.

e ROYALevo or pro 7, 9 and 12 with firmware version V3.xx
and the HFM4 M-LINK 2.4 GHz RF module.

e  PROFImc 3010, 3030 and 4000 with the HFM3 M-LINK
2.4 GHz RF module.

e COCKPIT SX M-LINK.

o  MULTIPLEX transmitters with the HFMx M-LINK 2.4 GHz
RF module.

6. POWER SuppPLY

35V..90V
Operating voltage =>» 4 -6 NiCd / NiMH cells (NiXX)
= 2S LiPo/ Lilo
Operating o o
temperature range ~20°C., #35°C
Weight 104g
Dimensions Approx. 38.0 x 28.0 x 11.5 mm

2. SPEcIAL FEATURES

e Small, all-purpose 6-channel / 7-channel receiver exploiting
MULTIPLEX 2.4 GHz M-LINK technology, ideal for use in
small models.

e Dual receiver:
The receiver contains two complete receiving circuits which
operate in parallel (receiver diversity).
This provides excellent reception quality by minimising
directional effects.

e In-line connector arrangement:
Ideal for use even in slender fuselages (e.g. F3B, F3J, ...).

o HOLD / FAIL-SAFE function.

¢ Integral SET button and LED:
For binding, FAIL-SAFE programming, RESET and
operating status information.

3. SAFETY NOTES

© Please read the instructions before using the receiver.
© Use the receiver only for the intended applications

(= 4.).
© Ensure the power supply is of adequate capacity (< 6.).
© Observe the installation notes (= 9.).
O carry out regular range checks (= 10.).

4. APPLICATION

The RX-6/7-DR light M-LINK is a radio control receiver inten-
ded exclusively for use in model sport applications. It is prohi-
bited to use it for other applications, such as man-carrying
vehicles or industrial installations.

The RX-6/7-DR light M-LINK receiver works with a wide range
of voltages from 3.5 V ... 9.0 V, i.e. with receiver batteries con-
sisting of 4 to 6 NiXX cells or 2S LiPo / 2S Lilo batteries.

O Note: if you wish to use a five-cell (six-cell) NiXX battery,
check that all the servos, gyros and other components to be
connected to the system are approved by the manufacturer for
use on operating voltages up to 7.5 V (9.0 V). If you wish to use
a 28 LiPo (28 Lilo) pack, check that all the servos, gyros and
other components to be connected to the system are approved
by the manufacturer for use on up to 8.4 V (8.2 V).

© Note: ensure that the power supply is adequate

A power supply system in good condition and of adequate
capacity for the specific application plays an indispensable role
in the safe operation of any model:

e Use only high-quality receiver batteries of adequate capacity.
Balance and maintain them carefully, and charge them fully.

o Ensure that all cables are of adequate conductor cross-
section. Keep all wiring as short as possible, and use the
absolute minimum of plug / socket connections.

e Use high-quality switch harnesses exclusively.

o Brief collapses in the power supply voltage (lasting a few
milli-seconds) have no adverse effect on the receiver. Longer
voltage collapses to below 3.5 V may cause a receiver reset,
resulting in a brief interruption in reception. This may be due
to a receiver battery which is almost flat, too weak or defec-
tive, cables of inadequate cross-section, poor-quality con-
nectors or an overloaded or defective BEC system.
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7. [RECEIVER CONNECTIONS

This receiver employs the UNI connector system, which is com-
patible with the connector systems used by most radio control
manufacturers (e.g. HITEC, robbe/Futaba, Graupner/JR).

The receiver sockets are marked as follows:

1,2,3...6
(... 7)

Servo sockets, channel 1,2,3 ... 6

(... 7)

Receiver battery socket
B (servo sockets 1 ... 6 (... 7) can also be used).
Duplicated on the RX-6-DR light M-LINK

©® When connecting the receiver battery, servos, speed
controllers ... it is essential to ensure that the con-nectors
are plugged in correctly, and feature compatible pin assign-

ments: =+¥~n (see symbol on the receiver)!

8. FIrRsT USE, FUNCTIONS

8.1 LED codes

LED code Description
LED Code 0 LED OFF Battery voltage too low
LED Code 1 EEEEH No reception

f————16sec ——

LED Code 2

Binding process running

f————16sec ———

LED Code 3 [l T

Normal reception in progress

1.6 sec ——

LEDCode 5Ll |

Confirmation signal

8.2 Binding

The first time the receiver is used it must be “bound” to the
transmitter; this “binding” procedure only has to be carried out
once.

O Note:

The signal output to the servo sockets is switched off during the
binding procedure. This means that the servos are “soft”, and do
not move, while the motor connected to a modern electronic
speed controller remains OFF due to the lack of a signal. Never-
theless, it is important to secure the model and keep well clear
of the power system.

The binding process is necessary in the following cases:
» The first time the receiver is used (= 8.2.1).
o After a receiver RESET (= 8.5).

e If you change the "Fast Response” setting at the transmitter.
Please read the appropriate section in the instructions
supplied with your transmitter or RF module.

» Changing to operation with limited frequency range due to
national regulations in different countries (“France mode”):
All M-LINK transmitters can be switched to the so-called
France mode, and if you do this the receiver must also be set
to France mode by repeating the binding procedure.

e If the receiver is to be operated in conjunction with a different
M-LINK transmitter.

8.2.1 Sequence of the binding procedure
1. The first step is always to set the transmitter and receiver to
Binding mode:
a. Place the transmitter and the receiver aerials close to-
gether.
b. Switch the transmitter ON in binding mode.
® Note: please read the operating instructions supplied
with your M-LINK transmitter or RF module for details.
c. Switch the RX-6/7-DR light M-LINK receiver ON in
Binding mode:
e Locate the SET button on the top of the receiver and
hold it pressed in.
» Switch the receiver ON, or connect the battery.
e Now release the SET button (not before):

= The binding procedure runs, the LED on the
receiver flashes at a high rate
(LED code 2 = 8.1).

2. Once the transmitter and receiver are bound, both units
switch automatically to standard transmit / receive mode:
= The LED on the receiver flashes slowly
(LED code 3 = 8.1).

O Note: in most cases the binding process only takes a few
seconds.

8.2.2 Binding: locating and correcting faults

Fault:
During the binding process the receiver LED continues to flash
at a high rate after several seconds.

Cause:
No M-LINK signal of adequate strength detected.

Remedy:
* Reduce the distance between your transmitter and the
receiver aerials.

* Ensure that your transmitter is switched ON in binding mode.
¢ Repeat the binding procedure.

8.3 Switching the receiver ON and OFF in normal
mode

8.3.1 Sequence when switching ON and OFF

This is the procedure for switching the RC system ON:
1. Switch the transmitter ON.

2. Switch the receiver ON.

3. The receiver LED flashes slowly and evenly
(LED code 3 = 8.1):
= An M-LINK signal is being picked up:
the RC system is ready for use.

This is the procedure for switching the RC system OFF:
1. Switch the receiver OFF.

2. Only now switch the transmitter OFF.
8.3.2 Locating and correcting faults when switching ON:

The receiver LED lights up constantly when switched on (LED
code 1 = 8.1), but does not flash.

Cause:
No M-LINK signal detected.

Remedy:
¢ |[s the transmitter switched on?

e Is the transmitter generating an M-LINK signal?
e Are the transmitter and receiver bound to each other?
e Have you carried out a receiver RESET (= 8.5)?

* Have you made changes to the “Fast Response” setting
(= 8.2)?
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Fault:
The receiver LED remains off when the unit is switched on
(LED Code 0 = 8.1).

Cause: _
The operating voltage (battery voltage) is too low.
Remedy:

» Charge the receiver battery or flight battery, or replace it with
a charged pack.

8.4 HOLD and FAIL-SAFE

Hold the SET button pressed in for at least ten seconds (as a
guide, the LED goes out when you press the button, comes on
again after two seconds, then off again after ten seconds).

When the RESET is complete, the receiver LED will flash to
confirm the action (LED code 5 = 8.1).

9. INSTALLATION NOTES

If the receiver detects invalid data (interference), the last valid
data is sent to the servos in order to bridge the period of signal
loss (HOLD mode).

The effect of the FAIL-SAFE setting is that the servos run to a
previously selected setting if interference should occur, once the
HOLD period (0.75 seconds) has elapsed.

In its default state and after a RESET the FAIL-SAFE function is
switched OFF, and is only activated when you select the FAIL-
SAFE settings for the first time. FAIL-SAFE is set using the SET
button on the receiver.

© Note: if you are using a COCKPIT SX M-LINK or ROYALevo
/ pro | M-LINK transmitter, you can also set FAIL-SAFE directly
from the transmitter.

If you wish to disable FAIL-SAFE again, the receiver must be
reset to the default state (RESET = 8.5). After a RESET you
must repeat the binding procedure (= 8.2.1)!

© Note: always activate FAIL-SAFE]

For safety reasons we recommend that you always activate
FAIL-SAFE, and ensure that the selected FAIL-SAFE settings
will cause the model to take up as safe an attitude as possible
(e.g. motor idle / electric motor OFF, control surfaces neutral,
landing flaps deployed, tow-release open, ...).

Selecting the FAIL-SAFE settings:

Use your transmitter to move all the servos (and the speed
controller) to the desired position. Hold the SET button pressed
in briefly (0.5 to 1 second). This stores the servo positions, and
the LED flashes to confirm this (LED code 5 < 8.1).

After sixteen seconds in FAIL-SAFE the receiver no longer
sends signals to the servos. Analogue servos and some digital
servos (see instructions) then become “soft’, to avoid them
being stalled. Modern speed controllers switch themselves off.
However, some digital servos remain “hard” and maintain their
last position.

FAIL-SAFE mode is automatically terminated as soon as the
receiver picks up valid signals again.

Testing the FAIL-SAFE positions:

Move the sticks to positions other than the FAIL-SAFE settings,
and then switch the transmitter OFF: the servos should go into
HOLD mode briefly (0.75 seconds), and then move to the FAIL-
SAFE positions which you previously selected.

The FAIL-SAFE positions must always be checked and updated
when necessary, e.g. when you install the receiver in a new
model.

© Checking the FAIL-SAFE function:

Never operate the receiver with the transmitter switched off for
longer than it takes to check the FAIL-SAFE function. Caution:
the motor could burst into life - injury hazard!

8.5 RESET to default settings

e Protect your receiver from vibration, especially in models
powered by an internal-combustion engine (e.g. pack it
loosely in foam).

» Locate the receiver at least 150 mm away from electric mo-
tors, petrol engine ignition systems and any other electronic
components such as speed controllers for electric motors and
drive batteries. Do not route the aerials close to these compo-
nents.

e Install the receiver in the model in such a way that both
aerials are as far away as possible from any electrically con-
ductive material, and are arranged at 90 ° to each other. Posi-
tion the two aerial tips as far from each other as possible.

o If the model's fuselage contains conductive material (e.g.
carbon fibre), the aerials must be installed in such a way that
the active part of the aerial (approximately the last 30 mm) is
located outside the model.

o Never shorten or extend the aerials or their feed cables!

o Do not deploy the aerials parallel to servo leads, high-current
cables or electrically conductive parts (e.g. pushrods).

e Do not deploy the receiver aerials inside or on model com-
ponents which are laminated or reinforced with electrically
conductive materials (metal foil, carbon fibre, metallic paints
etc.), as they have a shielding effect.

o Note the recommended installation scheme (2 14., sketches
A-C)!

e High-current cables, e.g. those attached to the speed con-
troller, motor and flight battery, should be kept as short as
possible.

o If you are using a diode-based battery backer, always install a
PeakFilter (# 8 57180).

e Reception quality can be optimised by fitting a special ferrite
ring (# 8 5146) or suppressor filter lead (# 8 5057) in the speed
controller cable. It is also advisable to fit effective suppressors
to conventional (brushed) electric motors (not brushless types)
(e.g. use the suppressor set # 8 5020).

10. RANGE CHECKING

The receiver settings can be reset to the factory default values if
you wish. If you do this, please note that all your settings (e.g.
bound transmitter, FAIL-SAFE settings) will be lost.

Regular range checks are very important - even when using a

2.4 GHz system - in order to ensure reliable operation of the

radio control system, and to enable you to detect sources of

interference in good time. This applies in particular:

= Before the use of new or changed components, or existing
components in a new or modified arrangement.

o Before re-using radio control system components which were
previously involved in a crash or a hard landing.

s If you have encountered problems on a previous flight.

Important:

e Always ask a second person to help you with your range
check, so that one of you can secure and observe the model.

e If possible, carry out the range check when no other trans-
mitters are operating.

Carrying out the range check:
1. Select “Range check” mode on your transmitter (see the
operating instructions’ for the M-LINK transmitter or the
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HFM3 M-LINK / HFM4 M-LINK / HFMx M-LINK 2.4 GHz RF
module).

2. The range of the RX-6/7-DR light M-LINK receiver must be at
least fity metres with the transmitter set to low power. You have
reached the range limit when the servos start to move jerkily.

There must be visual contact between the transmitter and
receiver aerials (i.e. the model) during the range check.

Keep the transmitter and the model about one metre above
ground during the range check.

3. If your transmitter features an automatic servo test facility,
we recommend that you activate it for one control function
(e.g. rudder). This sets up a steady movement of the servo,
and enables you to detect the limit of range clearly.

Important:

Carry out the first range check with the motor switched off.
Turn the model into all attitudes, and attempt to optimise
reception by changing the position of the two aerials.

For the second range check, run the motor at varying speeds
and check that the effective range is not significantly reduced.
If there is a marked reduction, locate and eliminate the cause
of the interference (caused by the motor, the arrangement of

11. CE CONFORMITY DECLARATION

We guarantee our products in accordance with the currently
valid statutory regulations. If you wish to make a claim under
guarantee, your initial course of action should always be to
contact the dealer from whom you purchased the equipment.
The guarantee does not cover faults and malfunctions which are
caused by the following:

* Incorrect or incompetent use

e Maintenance carried out incorrectly, belatedly or not at all, or
not carried out by an authorised Service Centre

e Incorrect connections

e The use of accessories other than genuine MULTIPLEX
items

e Modifications or repairs which were not carried out by

MULTIPLEX or by an authorised MULTIPLEX Service
Centre

¢ Accidental or intentional damage
o Defects due to normal wear and tear
« Operation of the unit outside the limits stated in the

Specification

e Operation of the unit in conjunction with equipment made by

other manufacturers.

the receiving system and power supply, vibration, etc.).
This device has been assessed and approved in ( €
accordance with European harmonised directives.
This means that you possess a product whose design and

construction fulfil the protective aims of the European Com-
munity designed to ensure the safe operation of equipment.

The detailed CE conformity declaration can be downloaded in
the form of a PDF file from the Intemnet under www.multiplex-
rc.de. Itis located in the DOWNLOADS area under PRODUKT-

14. RECOMMENDED INSTALLATIONS

12. DisposaL NOTES

INFOS.
Electrical equipment marked with the cancelled waste
bin symbol must not be discarded in the standard
household waste; instead it should be taken to a

suitable specialist disposal system. S |

In the countries of the EU (European Union) electrical equipment
must not be discarded via the normal domestic refuse system
(WEEE - Waste of Electrical and Electronic Equipment, Directive
2002/96/EG). You can take unwanted equipment to your nearest
local authority waste collection point or recycling centre. There
the equipment will be disposed of correctly and at no cost to
you.

By returning your unwanted equipment you can make an
important contribution to the protection of the environment!

13. GUARANTEE / LIABILITY EXCLUSION

The company MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG accepts
no liability of any kind for loss, damage or costs which are due to
the incorrect use and operation of this product, or which are
connected with such operation in any way. Unless the law
expressly states otherwise, the liability on the part of MULTI-
PLEX Modellsport GmbH & Co.KG to pay damages, regardless
of the legal argument employed, is limited to the invoice value of
those products supplied by MULTIPLEX Modellsport GmbH &
Co.KG which were directly involved in the event in which the
damage occurred. This does not apply if liability is incurred
according to statutory law on account of intentional or gross
negligence.

A

MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG + Westliche GewerbestraBe 1 + D-75015 Bretten (Golshausén) + www.multiplex-rc.de
Modellbau Lindinger GmbH  Alte-Post-Str. 14 A-4591 Molin

Page 4/4

e-Mail: office@lindinger.at www.lindinger.at



Modellbau Lindinger GmbH

Notice d'utilisation du récepteur 2,4 GHz
RX-6-DR light M-LINK / RX-7-DR light M-LINK

D

MULTIPLEX

* @ MULTIPLEX

* Sous réserve de toute erreur ou modification!

Notice d'utilisation du récepteur 2,4 GHz RX-6/7-DR light M-LINK # 82 5490 (09-07-06/MIWA)

© ces instructions font partie intégrante du pro-
duit. Celle-ci contient des informations importantes
ainsi que des consignes de sécurités. Elle doit donc
étre consultable a tous moments et a joindre lors
d'une revente a tierces personnes.

1. DONNEES TECHNIQUES
RX-6-DR light | RX-7-DR light
M-LINK M-LINK
Nr. Cde # 5 5809 #5 5810

2,4 GHz FHSS M-LINK

Frequency Hopping Spread Spectrum
MULTIPLEX-LINK

Systéme de réception

avions transportant des passagers ou application industrielle est
interdite.

Du point de vue technique, un récepteur comme le RX-6/7-DR
light M-LINK, étant congu pour avoir les plus petites dimensions
possibles ainsi qu'un poids réduit au maximum, ne peut pas
rivaliser avec les plus gros récepteurs qui sont plus sophistiqués
et plus chers. Pour des raisons de sécurités, si vous avez de la
place dans votre modéle équipez celui-ci avec un récepteur plus
grand. Neanmoins, par un agencement soigné des différents
composants R/C ainsi que des deux antennes de réceptions, il
est possible d’avoir d'excellentes caractéristiques de réceptions,
dans des conditions normales d'utilisations, méme avec le petit
récepteur RX-6/7-DR light M-LINK.

Nbr de canaux 6 7

5. COMPATIBILITE

Durée d’impulsion Fast response: 14 ms
pour servos Standard: 21 ms

Résolution du signal 12 bit, 3872 pas

Consom. de courant env. 10 mA (sans servos)

Longueur des cables

d’alimentation et de Gablasteny, 10.01:{2.5)

Antenne: env. 3 cm (2 x)

Les récepteurs a 2,4 GHz RX-6/7-DR light M-LINK peuvent
étres utilisés avec des emetteurs qui utilisent la technologie de
transmission MULTIPLEX M-LINK. En Juni 2009 ceux-ci sont:

e ROYALpro7, 9et 16 M-LINK

s ROYALevoou pro 7, 9 et 12 avec logiciel version V3.xx et
le module HF 2,4 GHz HFM4 M-LINK.

e  PROFImc 3010, 3030 et 4000 avec le module HF 2,4 GHz
HFM3 M-LINK.

e COCKPIT SX M-LINK.

s Emetteur MULTIPLEX avec le module HF 2,4 GHz
HFMx M-LINK.

6. ALIMENTATION

PPantenne
35V..90V
Tension d’utilisation 2 4 -6 éléments NiCd / NiMH (NiXX)
= 2S5 LiPo/ Lilo
Domaine de tempéra- 5 5
ture de fonctionnement -20°C ... +55°C
Poids 109
Dimensions env. 38,0 x 28,0 x 11,5 mm
2. CARACTERISTIQUES PARTICULIERES

o Petit récepteur 6 a 7 canaux en technologie MULTIPLEX 2,4
GHz M-LINK, pour une utilisation surtout dans le domaine du
modeéle réduit.

e Double réecepteur:
Ce récepteur est composé de deux canaux indépendants de
receptions fonctionnant en paralléle (Diversity).
Cela vous offre une trés bonne qualité de réception avec un
minimum d'effet directif.

e Disposition des sorties Inline:
Permet une utilisation dans les fuselages étroits
(par ex. F3B, F3J, ...).

e Fonction HOLD / FAIL-SAFE.,

e Touche SET et LED intégrées:
Pour synchronisation, programmation FAIL-SAFE,
RESET et informations d’état et d'utilisation.

3. CONSIGNES DE SECURITES

© Lire attentivement les instructions avant utilisation.
O Nutiliser 'appareil que dans le domaine prévu (= 4.).
© Dimensionner suffisamment I’alimentation (= 6.).

0 Respectez les instructions d’assemblages (= 9.).

© Effectuez réguliérement des tests de portés (= 10.).

4. DOMAINE D'UTILISATION

Les recepteurs RX-6/7-DR light M-LINK sont des récepteurs
dédiés exclusivement & une utilisation dans le domaine du
modele réduit. Leur utilisation dans des domaines comme des

Le récepteur RX-6/7-DR light M-LINK peut étre alimenter entre
3,5 Vet 9,0V, de ce fait vous pouvez utiliser des accus compo-
sés de 4 a 6 éléments NiXX ou 2S LiPo / 2S Lilo.

e Remarque: dés que vous utilisez un accu composé de 5 (6)
éléments NiXX, verifiez que le matériel connecté, servos, gy-
roscope, ..., supportent une alimentation jusqu'a 7,5 V (9,0 V).
Si vous utilisez un accud 2S LiPo (2S Lilo), vérifiez que le
matériel connecté, servos, gyroscope, ..., supportent une
alimentation jusqu’a 8,4 V (8,2 V).

(2] Remarque: assurez-vous d’avoir une bonne alimentation
Une alimentation fiable, bien dimensionnée et répondant aux
besoins est impérative pour assurer un fonctionnement idéal de
votre modeéle:

o N'utilisez que des accus de réception de grande qualité et en
bon état, bien formatés et complétement chargés ayant suf-
fisamment de capacités.

e \Veillez & avoir une section des cables suffisamment bien
dimensionnée, les cables aussi courts que possible, avec le
moins de connecteurs intermédiaires possible.

e Nutilisez que des interrupteurs de qualités.

e De petites interruptions dans I'alimentation de I'ordre de
quelques millisecondes ne perturbent pas le récepteur. De
plus longues interruptions en dessous de 3,5 V peuvent
amener a un redémarrage de celui-ci et donc une inter-
ruption de réception momentanée. Cela peut arriver avec un
accu trop faiblement dimensionné, vide ou défectueux, utili-
sation de cable de trop faible section, de mauvaises con-
nexions ou d'un systéme BEC défectueux.
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7.

SORTIES DU RECEPTEUR

Le

recepteur est muni d'un systéme de connecteur universel

UNI. Celui-ci est compatible avec les connecteurs utilisés par la
majeure partie des fabricants de radiocommandes (HITEC,
robbe/Futaba, Graupner/JR, ...).

Les sorties sont marquées de la maniére suivante;

1,2,3...6 |Canal pour servos, canal1,2,3 ... 6

(...7) (... 7)
Branchement pour I'accu de réception

B (également possible sur le canal 1... 6 (... 7).
Disponible deux fois pour le RX-6-DR light
M-LINK

2] Lorsque vous branchez PPaccu de réception, des servos,

du régulateur, ... veillez a respecter la bonne polarité
surtout pour des produits d’autres marques et assurez
vous de leur compatibilité: o (voir le symbole sur le
récepteur)!

8. MISE EN SERVICE ET FONCTIONS
8.1 Codes des LED
LED Code Description
LED Code 0 LED OFF Tension de I'accu trop faible

LED Code 1 FEGaS 0 B

Pas de réception

Binding en cours

Utilisation normale du
récepteur

LED Code 5 ELJE

————1p8 —_— . .
e Signal de confirmation

8.2 Binding

8.2.1 Déroulement de la procédure Binding

1

Pour effectuer I'opération de Binding il faut tout d’abord
amener le réecepteur et I'émetteur en mode Binding:
a. Approchez I'émetteur et le récepteur.
b. Mettez en marche I'émetteur en mode Binding.
® Remarque: pour cela veillez vous référer a la notice
d'utilisation de votre émetteur M-LINK ou module HF.

c. Mettez en marche le récepteur RX-6/7-DR light M-LINK
en mode Binding:
* Appuyez et maintenez la touche SET sur le récepteur.
e Mettez en marche le récepteur ou branchez I'accu.
¢ Relachez maintenant la touche SET:

= Le processus de Binding est en cours, la LED du
récepteur clignote avec une fréquence plus élevée
(LED Code 2 = 8.1).
Aprés que I'émetteur et le récepteur soient synchronisés,
ceux-ci passent automatiguement en mode de fonctionne-
ment normal d'émission et de réception:

= La LED du récepteur clignote doucement
(LED Code 3 = 8.1).

® Remarque: la procédure de Binding prend en régle générale
que quelques secondes.

8.2.2 Recherche et résolution d’erreur lors du Binding

Erreur:

Lors de I'opération de Binding, la LED du récepteur continue a
clignoter encore quelques secondes avec une fréquence plus
élevée.

Cause:

Le récepteur ne regoit pas un signal M-LINK assez puissant.

Résolution du probléme:

Réduisez la distance entre les antennes de I'émetteur et du
récepteur.

Assurez-vous que I'émetteur est bien en mode Binding & la
mise en marche.

Recommencez le processus de Binding.

8.3 Mise en marche et arrét du récepteur en utilisation

normale

Lors de la premiere mise en marche il est nécessaire que le
récepteur soit synchronisé sur I'émetteur. Ce processus est
appelé ,Binding".

0

Remarque:

L'émission de signaux de commandes reste désactivée tout au
long du processus de Binding. Cela signifie que les servos ne
bougent pas et tournent librement, pour une propulsion élec-
trique le moteur reste éteint par manque de signaux. Néanmoins
sécurisé le modéle et observez suffisamment de distance de
sécurité!

Le processus de Binding est nécessaire dans les cas suivants:

A la premiére mise en route du récepteur (= 8.2.1).
Apres un RESET du récepteur (= 8.5).

Apreés avoir effectué les réglages sur I'émetteur ou avoir
modifié ,Fast response. Vous trouverez des remarques a ce
sujet dans les notices du module HF et de votre émetteur.

Passage en mode de fonctionnement sur une bande de
fréquence réduite a cause des restrictions du pays ol vous
utilisez le matériel (,mode France"):

Tous les émetteurs M-LINK peuvent travailler en ,mode
France”. Apres cela il est nécessaire de réaliser le proces-
sus de Binding avec le récepteur afin qu'il passe également
en ,mode France”.

Lorsque le récepteur doit &tre utilisé avec un autre émetteur
M-LINK.

8.3.1 Ordre lors de la mise en marche et de I'arrét
Pour la mise en marche de I'ensemble R/C procédez comme
suit:

%
2.
3.

Mettez en marche I'émetteur.
Mettez en marche le récepteur.

La LED du récepteur clignote doucement et régulierement
(LED Code 3 = 8.1):
=> Un signal M-LINK est réceptionné,

le systéme R/C est prét a I'emploi.

Pour I'arrét de 'ensemble R/C procédez comme suit:

1
2.

Eteignez le récepteur.
Eteignez maintenant I'émetteur.

8.3.2 Recherche et résolution d’erreur aprés la mise en route

Erreur:
La LED du récepteur éclaire constamment aprés la mise en
route (LED Code 1 = 8.1), mais ne clignote pas.

Cause:
Le récepteur ne regoit pas un signal M-LINK assez puissant.

Résolution du probléme:

L'émetteur est-il bien en marche?
L’émetteur émet-il bien un signal M-LINK?

Est-ce que I'émetteur et le récepteur sont bien
synchronisés?
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e Avez-vous effectué un RESET du récepteur (2 8.5)?
* Avez-vous changé les réglages du ,Fast response” (< 8.2)?

Erreur:
Aprés la mise en marche la LED du récepteur reste éteinte
(LED Code 0 = 8.1).

Cause:
La tension d’alimentation (‘accu de réception) est trop faible.

Résolution du probléme:
* Rechargez ou changez I'accu de réception ou de propulsion.

8.4 HOLD et FAIL-SAFE

Appuyez la touche SET au moins pendant 10 secondes (la LED
va s'éteindre apres l'action sur la touche, et se rallumera aprés 2
secondes puis s'éteindra aprés 10 secondes).

Aprés un RESET bien effectué, la LED clignote pour confirmer
(LED Code 5 =>» 8.1).

9. INDICATIONS DE MONTAGE

Si le récepteur reconnait les données erronées, celui-ci utilise
les dernieres bonnes instructions et les transmets aux servos
afin de palier au manque d'informations (HOLD).

En cas de probléme de réception et aprés I'écoulement du
temps HOLD (0,75 secondes), le réglage de la fonction FAIL-
SAFE permet aux servos de se placer dans une position
determinée au préalable.

En sortie d'usine ou aprés un RESET la fonction FAIL-SAFE est
deésactivée et sera réactivée lorsque vous programmerez &
nouveau une valeur. La fonction FAIL-SAFE est activée avec la
touche SET.

© Remarque: pour les émetteurs du type COCKPIT SX M-
LINK et ROYALevo / pro /| M-LINK vous pouvez directement
programmer la fonction FAIL-SAFE avec 'émetteur.

Si le FAIL-SAFE serait & nouveau désactivé, il faut recharger les
paramétres en sortie d'usine sur le récepteur (RESET = 8.5).
Aprés un RESET il faut refaire le Binding (=2 8.2.1)!

® Remarque: toujours activer FAIL-SAFE!

Pour des raisons de sécurités nous vous conseillons de toujours
activer la fonction FAIL-SAFE et de veiller que les positions que
prendront les servos ne soient pas dangereuses pour le modéle
(par ex. moteur au ralenti ou sur off, gouvernes au centre, volets
de courbures sorties, ouverture du crochet de remorquage, ...).

Programmer la position FAIL-SAFE:

Amenez tous les servos (et le régulateur) dans la position
souhaitée au travers de I'émetteur. Appuyez brigvement sur la
touche SET (0,56 a 1 seconde). La position des servos est mé-
morisée, la LED clignote pour confirmer (LED Code 5 < 8.1).

Aprés 16 secondes en mode FAIL-SAFE, les servos ne sont
plus commandes. Les servos analogiques et certains servos
digitaux tournent librement* (voir notice) afin d'éviter le blocage
des servos. Les régulateurs modernes se coupent. Certains ser-
vos digitaux restent ,dur” et gardent la position.

FAIL-SAFE est terminé dés que le récepteur voit & nouveau des
signaux exploitables.

Test des positions FAIL-SAFE:

Placez les manches de commandes dans une autre position que
pour le FAIL-SAFE puis arrétez 'émetteur. Les servos devront
prendre la position FAIL-SAFE aprés le temps HOLD (0,75
secondes).

Controlez et réactualisez toujours les positions FAIL-SAFE
lorsque par ex. vous utilisez le récepteur sur un autre modéle.

© vérification de la fonction FAIL-SAFE:

N'utilisez votre récepteur que briévement et uniquement pour
effectuer un test de la fonction FAIL-SAFE en gardant 'émetteur
éteint. Attention: le moteur pourrait démarrer intempestivement,
danger de blessure!

8.5 RESET pour passer en réglage d’usine

o Protégez votre récepteur contre les vibrations, surtout pour
une motorisation thermique (par ex.: mousse légére).

e Eloignez le récepteur d’au moins 150 mm de moteurs élec-

triques, allumage de moteur thermique et d'autres types de
composants électroniques comme les régulateurs ou des
accus de propulsion. Ne placez pas I'antenne le long de ces
composants.
Placez le récepteur de telle maniére que les deux antennes
soient le plus éloignez de composants conducteurs et qu'ils
forment un angle de 90 ° entre les deux. Placez les deux
bouts d’antennes le plus éloigné possible I'un de l'autre.

o Pour des fuselages en matiére conductrice (par ex.: fibre de
carbone) il faut orientez I'antenne de telle maniére a ce que le
dernier bout (env. 30mm) sorte du fuselage du modéle.

¢ Ne raccourcissez ou ne rallongez pas I'antenne ou le raccord!

e Ne placez pas I'antenne parallélement aux cables de com-
mandes des servos, de cables d'alimentations ou de piéces
conductrices (par ex.: tringles).

o Ne placez pas I'antenne a lintérieur ou le long de pigces
conductrices du modeéle (feuille de métal, fibre de carbone,
laques avec particules métalliques, ...) plaquées ou renfor-
cées (blindage!).

» Respectez les consignes de montage (= 14., illustration A -
C)!

o Utilisez des cables d'alimentations comme par exemple pour
le régulateur, le moteur ou l'accu de propulsion aussi court
que possible.

e Filtre Peak (# 8 5180) lors de ['utilisation de (diodes)
d'aiguillage d’accu.

s La qualitt de réception peut étre optimisé par I'utilisation
d'anneaux ferrites spéciaux (# 8 5746) ou de cables avec
filtres spéciaux (# 8 5057) sur les cables d’alimentation du
régulateur. De méme il est conseillé dutiliser le filtrage
standard des moteurs électriques avec balais (pas pour les
moteurs brushless) (par ex.: kit de filtrage # 8 5020).

10. TEST DE PORTEE

Vous avez la possibilité de recharger les paramétres en sortie
d'usine sur le récepteur (valeurs par défaut). Tous vos réglages
seront perdus (par ex.. synchronisation avec 'émetteur, para-
meétres FAIL-SAFE).

L'exécution réguliére de tests de portée est trés importante —
méme pour un systéme 2,4 GHz — afin d'assurer le bon fonction-
nement de I'équipement de radiocommande et pour détecter et
déterminer trés t6t les anomalies de fonctionnements. Surtout:

¢ Avant I'utilisation de nouveau matériel ou modifié, mais égale-
ment de changement ou de nouveaux d'affectations.

e Avant I'utilisation de composants de radiocommandes qui ont
été récupérés et utilisés aprés un crash ou un atterrissage un
peu ,dur”.

s Sivous avez découvert des anomalies lors de I'utilisation.

Important:

o Effectuez le test de portée toujours avec I'aide d'une tierce
personne qui sécurise et observe le modéle.

s N'effectuez ce test uniquement si aucun autre émetteur en
marche se trouve dans les environs.

Exécution du test de portée:
1. Choisissez le mode de fonctionnement ,test de portée” sur
votre émetteur (voir notice d'utilisation de I'émetteur M-LINK
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ou du module HF 2,4 GHz HFM3 M-LINK / HFM4 M-LINK /
HFMx M-LINK).

2. La portée du récepteur RX-6/7-DR light M-LINK doit étre,
puissance réduite, d'au moins 50 m. La limite de portée est
atteinte lorsque les servos commencent a bouger, a trembler
(,mouvement brusque"“).

Lors du test de portée il faut qu’il y ait contact visuel entre
I'antenne d'émission et I'antenne de réception (ou le modéle).

Lors de ce test, tenez I'émetteur et le modéle environ 1
métre au-dessus du sol.

Si votre émetteur dispose de la fonction de test automatique
des servos, nous vous conseillons vivement de I'utiliser lors
du test pour une voie donnée comme par ex.: la direction.
Par ce biais, un mouvement régulier du servo est assuré et
donc il est plus facile de détecter lorsque le récepteur ne
réagit plus correctement aux ordres émis.

Important:

Effectuer dans un premier temps un test de portée sans
propulsion. Tournez le modéle dans toutes les positions, si
necessaire, optimisez la position de I'antenne.

Lors du second test avec moteur en marche et différentes
positions des gaz, la distance mesurée ne doit pas se
réduire de beaucoup. Dans le cas contraire, veuillez éliminer
la cause de la perturbation (filtrage du moteur, ordre de
montage pour les éléments de radiocommande ainsi que de
I'alimentation, vibrations, ...).

textes légaux concernant une grossiére négligence de la part de
la sociéte MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG.

Pour nos produits, nous garantissons ceux-ci en fonctions des
textes de lois en vigueurs actuellement. Dans le cas de
problémes dans la période de garantie, adressez-vous directe-
ment a votre revendeur habituel chez qui vous avez achetez ce
matériel.

Ne sont pas couvert par la garantie sont des défauts ou mauvais
fonctionnement causés par:

e Utilisation non conforme

* Absence, mauvaise ou aucune réparation effectuée par une
station agrée

e Mauvais branchements
o Utilisation de matériel n'étant pas d'origine MULTIPLEX

e Modifications / réparations n'ayant pas étés effectués par la
société MULTIPLEX ou d'une station service MULTIPLEX
agrée

¢ Dommages volontaires ou involontaires

e Deéfaut suite a une usure naturelle

e Utilisation en dehors des spécifications techniques ou en
relation avec des pieces d'autres fabricants.

14. NMONTAGE DES DIFFERENTS ELEMENTS

11. DECLARATION DE CONFORMITE CE

L'homologation de ce produit ce fait en fonction des

directives européennes harmonisées.

De ce fait vous possédez un produit qui, par sa construction,
respecte la restriction de sécurités européennes en vigueurs
concernant I'utilisation sécurisée des appareils électroniques.

Vous trouverez la déclaration compléte en fichier PDF sur

12. CONSIGNES DE RECYCLAGES

internet sous www.multiplex-rc.de dans DOWNLOADS sous
PRODUKT-INFOS.
Les appareils électroniques portant le symbole de la

poubelle barrée ne doivent pas étre jetés dans une
poubelle traditionnelle, mais apportés au point de
recyclage le plus proche.

Dans les pays de I'union européen (EU) il est stricte-
ment interdit de jeter ce genre d'appareil électrique

avec les déchets ménagés habituels (WEEE - Waste of Electri-
cal and Electronic Equipment, ligne directrice 2002/96/EG).
Néanmoins, vous pouvez déposer votre vieil appareil électro-
nique auprés de toute déchetterie, centre de trie ou conteneur
de collecte prévu a cet effet de votre quartier ou ville. Celui-ci
sera recyclé gratuitement suivant les directives en vigueur.

En deposant votre vieil appareil aux endroits prévus a cet effet,
vous contribuez activement a la protection de la nature!

13. GARANTIE / RESPONSABILITE

La societé MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG ne garantie
en aucun cas ce produit en cas de perte, de détérioration ou de
colts survenant a une utilisation non conforme du matériel ou
des conséquences de celle-ci. En fonction des textes de lois, la
sociétée MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG est tenue au
remboursement, quelque soit la raison, pour une valeur maxi-
mum correspondant a la valeur des pigéces de la société
MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co0.KG mises en causes lors
de I'achat. Cela est valable, que dans les limites prévues par les
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